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RESUMO

Este manual oferece instru¢des detalhadas para a ativagdo, instalacdo e operacio do rastreador J-R12,
abrangendo desde os primeiros passos até a parte elétrica, assegurando um uso eficiente e confiavel do
dispositivo.

As informagdes apresentadas estdo sujeitas a alteragdes. Consulte a versao mais recente.
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1 Introducao

O J-R12 é um rastreador veicular avancado que combina as melhores caracteristicas da tecnologia de rastrea-
mento 2G(850, 900, 1800 e 1900) e 4G(B3, B5, B7 e B28), oferecendo uma solucio robusta e eficiente para o
monitoramento de veiculos. Incorporando o sistema GNSS, ele suporta simultaneamente multiplos sistemas
de satélite, incluindo GPS, GLONASS, BeiDou e Galileo, garantindo precisdo e confiabilidade na localizacao,
mesmo em condicdes de linha de visdo obstruida.

Este rastreador se destaca por sua capacidade de leitura do barramento CAN, fornecendo suporte para
uma ampla gama de veiculos e permitindo a coleta de dados detalhados para analise telemétrica. Além disso,
esta equipado com um acelerémetro sofisticado, que oferece dados precisos sobre o movimento e o compor-
tamento do veiculo.

Para garantir versatilidade na conectividade e integracdo com sistemas externos, o J-R12 inclui uma inter-
face RS232. Ele também apresenta duas entradas digitais e duas saidas digitais, juntamente com uma entrada
para sensor de corrente de 4mA a 20mA, tornando-o altamente adaptavel a uma variedade de aplicacoes e
necessidades de monitoramento.

0 J-R12 € projetado para ser uma solucdo completa e versatil para rastreamento veicular, agregando valor
significativo para o usuério final.

2 Descricao conector

O rastreador J-R12 possui um conector com 12 pinos. O Nome, numeracao e descricdo de cada pino esta listado
na Tabela 1.

Indice Nome Descricao Cor

1 GND Terra Preto
2 CANL CAN low Laranja
3 Relay Saida 2 em GND, 300mA max | Marrom
4 NC Nao conectado Ciano
5 ACC Entrada da ignicao positiva Amarelo
6 RS232_TX Linha RS-232 TX Cinza
7 VIN Alimentacao externa DC 8-32V | Vermelho
8 CANH CAN high Branco
9 LOAD2 Saida 1 em GND, 150mA max Verde
10 AN-IN Entrada analdgica 4-20mA Roxo
11 DIN2 Entrada digital 8-32V Rosa
12 RS232_RX Linha RS-232 RX Azul

Tabela 1: Descricio dos Indices do Rastreador

A Tabela 1 detalha as cores e as respectivas funcoes de cada pino do conector macho de 12 vias, com uma
visualizacdo frontal do mesmo. Paralelamente, a Figura 2 apresenta uma visdo frontal detalhada deste conector
de 12 pinos, oferecendo uma perspectiva complementar a tabela.

=
A DIN2 ENE] TOADZ| CANH UL II] .El
ACC " Relay | CANL i) 5

Figura 1: Cores e Func¢des do conector.

Figura 2: Conector macho de 12 pinos.
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2.1 Verifique a Lista de Pecas

Antes de iniciar, confirme se todos os itens a seguir estdo inclusos com o seu J-R12. Caso algo esteja faltando,
por favor, entre em contato com o fornecedor. A Tabela 2 mostra a lista de componentes enviado.

Nome Descricao

J-R12

Chicote

Tabela 2: Lista de Componentes
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3 Primeiros Passos

3.1 Abrindo e fechando o equipamento

Conforme ilustrado na Figura 3, abra os quatro encaixes de pressdo (snap fits) para abrir o dispositivo.

Figura 3: Abertura caixa J-R12
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3.2 Instalacao de Cartiao SIM

O compartimento do cartao SIM no equipamento J-R12 é projetado com um mecanismo tipo mola, como ilus-
trado na Figura 5. Este design é otimizado para uma insercdo e remocao eficiente e segura do chip SIM. Siga
0S passos abaixo para instalar ou remover seu cartao SIM:

¢ Antes de comecar, abra o compartimento do SIM. Garanta que o equipamento esteja desligado e o
conector da bateria desconectado para evitar quaisquer danos ou perda de dados.

 Para facilitar o acesso ao slot do SIM, incline cuidadosamente a placa seguindo as orientacdes mostradas
na Figura 4.

¢ Parainserir o cartao SIM, alinhe-o corretamente com o slot e empurre suavemente até ouvir um clique,
indicando que esta devidamente encaixado.

* Para remover o cartao SIM, pressione-o levemente até sentir um clique e entdo puxe-o para fora com
cuidado.

Certifique-se de manusear o cartdo SIM e o equipamento com cuidado durante este processo para evitar
danos.

Figura 5: Simcard J-R12
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3.3 Conectar bateria interna

O equipamento J-R12 possui uma bateria interna Li-Po de 400mAh que deve ser conectada como ilustrado na
Figura 6 abaixo.

Figura 6: Ligacdo bateria J-R12

29



Jmak

3.4 Estado dos LEDs

Antes de prosseguir com a operacao do equipamento J-R12, é crucial entender os indicativos fornecidos pelos
LEDs do dispositivo. Estes LEDs sdo componentes essenciais para a interpretacao do estado atual do equipa-
mento, oferecendo uma visdo imediata das suas condicdes operacionais. Para facilitar este entendimento, é
detalhado na Tabela 1 diferentes estados dos LEDs e suas correspondéncias com as condicdes do dispositivo,
fornecendo uma referéncia rapida e pratica.

Estado do LED
LED Estado do dispositivo (Pulsos a cada 4
segundos)
Equipamento conectado a Internet 1 pulso
Equipamento sem conexao a Internet 2 pulsos
CEL :
Equipamento tentando reconectar 3 pulsos
Equipamento nio conectado a rede Jmak 4 pulsos
GNSS Equipamento com sinal GNSS 1 pulso
Equipamento sem sinal GNSS 2 pulsos
Equipamento recebendo IDs da rede CAN 1 pulso
CAN! | Equipamento ndo recebendo IDs da rede CAN 3 pulsos
Equipamento sem configuracdo CAN LED apagado

Tabela 3: Indicacdes do estado dos LEDs para diferentes condi¢des do dispositivo.

1 O LED atribuido a funcido CAN é também utilizado para sinalizar o recebimento de comandos via USB. Esta caracteristica
multifuncional é importante para diagnosticos e configuracdes avancadas do dispositivo.

Além da Tabela 3, a Figura 7 abaixo mostra uma representacao visual dos LEDs no equipamento J-R12 quando estao
acesos. Esta imagem é particularmente Util para identificar a localizacdo exata de cada LED no dispositivo e entender
melhor como eles aparecem durante o funcionamento normal ou em condicdes especificas.

Figura 7: LEDs J-R12
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3.5 Deteccao daignicao

O J-R12 possui uma entrada ACC para monitoramento da ignicdo do veiculo, localizada no pino 5. As caracteristicas
elétricas necessarias para identificar corretamente o estado da ignicio estdo detalhadas na Tabela 4.

Estado da Ignicao | Caracteristica Elétrica
Ativada 6V a 30V
Desativada 0V a4V e aberto

Tabela 4: Estado da ignic¢do e caracteristicas elétricas correspondentes.

A Figura 8 demonstra a conexdo apropriada para a deteccio da ignicdo no equipamento J-R12, garantindo a precisao
na leitura do estado de ignicao.

JACG]

Figura 8: Ligacdo ignicao J-R12.

GND
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3.6 Entrada digital

Além da detecc¢do da ignicdo, existe uma entrada digital no equipamento J-R12. Ela se encontra no pino 11 e é acionada

com nivel légico alto conforme a Tabela 5.

Estado da Ignicao | Caracteristica Elétrica
Ativada GND
Desativada Aberto

Tabela 5: Estado da ignigdo e caracteristicas elétricas correspondentes.

A Figura 9 demonstra a conexao apropriada para a deteccao da entrada digital no equipamento J-R12, garantindo

gue a leitura seja realizada corretamente.

Figura 9: Ligacdo entrada digital J-R12.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO
Processos 2

VERSAO
1.0.0
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3.7 Corta corrente

A Figura 10 ilustra o esquema de ligacdo do corta corrente integrado ao J-R12. Este sistema interrompe o circuito elétrico
essencial para a partida do motor, agindo como uma medida antifurto eficaz. Na imagem, observamos a conexao do relé
de corta corrente.

A linha amarela indica a conexao ao circuito de pos-chave, que é energizada quando a chave do veiculo é girada
para a posicao "ligado", acionando a bomba elétrica. A linha marrom representa a saida do corta corrente, conectada
ao terminal de nimero 85 do relé. Ao ser ativado, o corta corrente descontinua a passagem de corrente para a bomba
elétrica, impedindo a ativacdo do motor.

Parametro | MIN | MAX
Tensdo ov 30V
Corrente OmA | 300mA

Tabela 6: Parametros elétricos minimos e maximos da saida digital.

GND

e )
PUMP 85 30 ém

Figura 10: Ligacdo corta corrente J-R12.
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3.8 Saida digital

A Figura 11 apresenta o esquema de conexao para uma saida digital do J-R12, mostrando especificamente a ligacdo de um
"buzzer". A alimentacdo (VIN) é indicada pela linha vermelha, fornecendo a tensio necessaria, enquanto a linha verde,
conectada ao pino 9, atua como a saida digital controlada pelo J-R12. Essa configuracao ativa o "buzzer"para emitir alertas
sonoros em determinadas condicdes do veiculo. Os parametros elétricos para essa configuracio sdo detalhados na Tabela
7."

Parametro | MIN | MAX
Tensdo ov 30V
Corrente OmA | 150mA

Tabela 7: ParAmetros elétricos minimos e maximos da saida digital.

L LOLU L
[N’ |

|-

Figura 11: Ligacdo saida digital J-R12.
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3.9 Entrada analdgica 4mA a 20mA

O J-R12 possui uma entrada analégica no pino 10, adaptada para correntes de 4mA a 20mA. A Figura 12 detalha a conexao
ideal para esta entrada, com um sensor de pressdo de 4 a 20mA exemplificado. Os parametros elétricos da entrada, como
mostrado na Tabela 8, variam de OV a 30V para tensiao e de OmA a 30mA para corrente.

Parametro | MIN | MAX
Tensao ov 30V
Corrente OmA | 30mA

Tabela 8: ParAmetros elétricos minimos e maximos da entrada analdgica.

Figura 12: Ligacdo sensor 4mA a 20mA J-R12.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 14 de 29
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3.10 RS232

No rastreador J-R12, utilize os pinos 12 (RX) e 6 (TX) para a interface Serial Port/UART, operando em RS232. Garanta que
o GND do rastreador e do dispositivo conectado seja o mesmo para assegurar comunicacio estavel. A Figura 13 a seguir
representa a ligacao desses pinos.

GND

Figura 13: Ligacdo RS232 J-R12 ao equipamento J-M15.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO
Processos 2 1.0.0

15 de 29




Jmak

3.1 Posicionamento

O rastreador J-R12 deve ser instalado com a face onde estdo os LED’s e os textos descritivos voltada para cima conforme
é ilustrado na Figura 14.

Figura 14: Posi¢do J-R12 coltado para cima.
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3.12 Acelerometro

O rastreador J-R12 estd equipado com um acelerémetro de 3 eixos interno, que oferece suporte a monitorizacdo do
comportamento de conducio, deteccido de colisdes e deteccio de movimento.

O rastreador oferece suporte a deteccdo de frenagens bruscas, aceleracdes intensas e curvas acentuadas. Para que
essa funcionalidade opere corretamente, é obrigatério enviar um comando de calibracdo ao rastreador sempre que o
J-R12 for instalado em um novo veiculo.

Este comando sé pode ser enviado ap6s o cadastro do rastreador na plataforma. Além disso, é essencial que o
rastreador esteja ligado, conectado a internet e com a posicio da chave de ignicdo (ACC) ativada.

Inicialmente, acesse a aba 'Meus dispositivos’ na plataforma e confirme se o dispositivo em questio esta 'Online’.
Entao, clique no icone de trés pontos ao lado do dispositivo a ser calibrado, como ilustrado na Figura 15.

Jmak

Meus dispositivos e

G Meus dispositivos
[A Exportar dados excel | 202311-00010-0000999 Cadastrar novo dispositivo

F  Atualizagdes remotas

Ultima

Cod. + Equipamento : Modelo : SN % Versdo de firmware ¥ IMEI T Perfil de configuracdo T Conexdo )

868695060041595 teste rodrigo 2 02-01

€3 Configuragbes

166 Rastreador J-R12 202311-000.

© 2024 Jmak - Todos os direitos reservados.

Figura 15: Tela de meus dispositivos.
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Prossiga selecionando 'Enviar comando’, mostrado na Figura 16.

Visualizar dispositivo
Alterar perfil de configuragao
Desvincular grupo do dispositivo

Configuragao remota

Enviar comando

Vincular grupo

Figura 16: Selecdo "Enviar comando’.

Em seguida, escolha a opcao 'Calibrar acelerometro’, conforme apresentado na Figura 17.

J Envio de comando X

[ @ Escolha apenas um comando por vez para enviar. J

‘ Calibrar acelerémetro

‘ Cancelar Enviar comando

Figura 17: Escolha do comando ’Calibrar acelerdmetro’.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 18 de 29
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Aguarde a mensagem 'Comando enviado com sucesso’, como na Figura 18. Se o comando nao for enviado, verifique
se o dispositivo esta online e se o pds-chave (ACC) est3 ligado.

o Comando enviado com sucesso.

Figura 18: Mensagem de comando enviado com sucesso.

Finalizado este procedimento, o rastreador realizard automaticamente a auto calibraciao apoés o veiculo realizar seu
primeiro percurso.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 19 de 29
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3.13 Configuracao Simplificada USB do J-R12

As configuracdes do J-R12 sdo realizadas via USB-C, utilizando a plataforma web da Jmak. E necessario cadastrar o disposi-
tivo na plataforma e ha a opcéo de aplicar um perfil de configuracdo completo ou realizar uma configuracio simplificada.
Os itens abaixo mostram como cadastrar e enviar uma configuracao simplificada para um dispositivo:

1. Conexao USB-C: Conecte o J-R12 ao computador usando um cabo USB tipo C, conforme ilustrado na Figura 19.

Figura 19: Conexao USB-C do J-R12.

29



Jmak

2. Cadastro do Dispositivo: Acesse a aba 'Meus dispositivos’ na plataforma Jmak e clique no botao para cadastro de
novo dispositivo (Figura 20).

Meus dispositivos e
@ Exportar dados excel | 202311-00010-0000999 Cadastrar noveo dispositive
= Céd. *  Equipamento $  Modelo : SN ¢ Versdodefirmware ¢  IMEI $  Perfil de configuragdo $  Conexdo UEm o
83 Configuragdes conexao
166 Rastreador JR12 202311-00010-0000999 868695060041595 teste rodrigo 2 02-01 Online

© 2024 Jmak - Todos os direitos reservados.

Figura 20: Cadastro de novo dispositivo.
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3. Sincronizagao: Selecione 'Sincronizar’ para prosseguir com a conexao (Figura 21).

< Novo dispositivo

Jmak

G0 Meus dispositivos . -
Cadastro do dispositivo

T Atudlizagdes remotas

3 Configuracses Conecte o USB

Q) sincronizar

( Aguardando reconhecimento do USB.

Siga as etapas para concluir o cadastro do dispositivo

Equipamento Mode

Dispositivos cadastrados

Apés a leitura de todos os dispositivos

clique em finalizar cadastro

Nenhum cadastro realizado

Cadastre o(s) dispositivols) para exibir

Figura 21: Botdo ’Sincronizar’.

ltados
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4. Conectar Dispositivo: Escolha o dispositivo Jmak na caixa de didlogo e clique em "Connect"(Figura 22).
...aweb.jmak.com.br quer se conectar a uma porta senal

Jmak Rastreador J-R12 (COM27): pareado

Jmak Rastreador J-R12 (COM28): pareado

Conectar Cancelar

Figura 22: Conectar dispositivo Jmak.
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5. Confirmacao de Conexao: Verifique se o IMEIl e o niUmero de série sdo exibidos, confirmando a conexdo do dispo-

sitivo (Figura 23).

< Novo dispositivo @ Disposiivo conectade.

Cadastro do dispositivo o Dispositivos cadastrados

Siga as etapas para concluir o cadastro do dispositivo Apés a leitura de todos os dispositivos, clique em finalizar cadastro

Conecte o USB

@ USB conectado com sucesso!

Equipamento Model
Rastreador J-R12
Versdo de firmware
202401-00039-0010882

Nenhum cadastro realizado

Anate IMEI
Cadastre ofs) dispositivo(s) para exibir os resultados

12345-12-12345 868695060010343

Selecione o grupo do dispositivo
Apelido Grupo

Digite o apelido Selecione o grupo v

Selecione o perfil de configuracéo

Nome do perfil de configuragdo

Figura 23: Confirmacao de dispositivo conectado.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 24 de 29
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6. Teste de Configuracao: Selecione 'Configuracao simplificada’ para realizar um teste (Figura 24).

Selecione o perfil de configuracao

Nome do perfil de configuracao

Selecione o nome do perfil de configuragao A ‘

ou

Configuracao

Configuracao Simplificada

Figura 24: Opcao "Configuracao simplificada”.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 75 de 29
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7. Preenchimento dos Dados: Complete as informacdes na caixa de didlogo (Figura 25). Insira os dados obrigatérios,
incluindo APN, servidor primario IP ou DNS, entre outros. Em seguida clique em Salvar.

i T
@ Inferme os campos para vincular ao perfil de configuragées de teste rapido do equipamento.
A -
APN
m2m.pc.br
Servidor primdrio IP do servidor primario
P '
@ 0.0.0.0
) DNS
Porta do servidor primdrio Tipo servidor primdrio
® TCP
‘ 12345 ‘ -
) UDP
Intervalo ignigao ligada (s) Intervalo bateria externa (s) Intervalo bateria interna (s)
‘ 30 ‘ ‘ 21600 ‘ ‘ 86400 ‘
Entre 10 o 172800 segundos Entre 10 o 172800 segundos Entre 10 a 172800 segundos

-~ \

Cancelar

Salvar

., F)

Figura 25: Preenchimento dos dados de configuracio.

Para mais informacdes sobre a plataforma Jmak, visite https://jmak.com.br.
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3.13.1

Detalhamento dos Itens de Configuracao

A seguir, sdo detalhados cada item necessario para a configuragao simplificada do dispositivo:

APN: m2m.pc.br - Exemplo de nome para o Ponto de Acesso da rede movel, necessario para a conexao a internet.
Servidor primario IP ou DNS:
— IP:192.168.0.1 - Um endereco IP de exemplo para o servidor primario.
— DNS: servidorprimario.com.br - Um endereco DNS de exemplo para o servidor primario.
IP servidor primario: 198.51.100.1 - Endereco IP hipotético do servidor primario.
Porta servidor primario: 12345 - Nimero de porta de exemplo para a conexao com o servidor.

Tipo servidor primario TCP/UDP: TCP - Escolha do protocolo TCP como exemplo para a comunicagdo com o servi-
dor primario.

Intervalo ignicio ligada em segundos: 30s - Intervalo definido para o envio de mensagens quando a ignicdo do
veiculo estiver ligada.

Intervalo bateria externa em segundos: 21600s (6 horas) - Intervalo para o envio de mensagens quando o dispo-
sitivo estiver operando com a bateria externa do veiculo.

Intervalo bateria interna em segundos: 86400s (24 horas) - Intervalo para o envio de mensagens quando o dis-
positivo estiver utilizando sua bateria interna.
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3.14 Interface CAN

O rastreador J-R12 possui interfaces CAN localizadas nos pinos 8 (CANH) e 2 (CANL). O rastreador J-R12 é compativel com
os protocolos ISO 15765 e J1939. E ilustrado o esquema de conexio na Figura 26.

DL LI

Figura 26: Ligacdo rede CAN J-R12.

Para acessar as informacoes da rede CAN do veiculo, é essencial enviar um perfil de configuracao especificando o modelo
do veiculo onde sera realizada a instalacao.

PROJETO NUMERO DE RELATORIO VERSAO 28 de 29
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4 Consideracoes finais
Este equipamento ndo tem direito a protecao contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em

sistemas devidamente autorizados.
Para informacdes do produto homologado acesse o site: https://sistemas.anatel.gov.br/sch
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