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RESUMO
Este manual oferece instruções detalhadas para a ativação, instalação e operação do rastreador J-R12,
abrangendo desde os primeiros passos até a parte elétrica, assegurando um uso eficiente e confiável do
dispositivo.

As informações apresentadas estão sujeitas a alterações. Consulte a versão mais recente.
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1 Introdução

O J-R12 é um rastreador veicular avançado que combina as melhores características da tecnologia de rastrea-
mento 2G(850, 900, 1800 e 1900) e 4G(B3, B5, B7 e B28), oferecendo uma solução robusta e eficiente para o
monitoramento de veículos. Incorporando o sistema GNSS, ele suporta simultaneamente múltiplos sistemas
de satélite, incluindo GPS, GLONASS, BeiDou e Galileo, garantindo precisão e confiabilidade na localização,
mesmo em condições de linha de visão obstruída.

Este rastreador se destaca por sua capacidade de leitura do barramento CAN, fornecendo suporte para
uma ampla gama de veículos e permitindo a coleta de dados detalhados para análise telemétrica. Além disso,
está equipado com um acelerômetro sofisticado, que oferece dados precisos sobre o movimento e o compor-
tamento do veículo.

Para garantir versatilidade na conectividade e integração com sistemas externos, o J-R12 inclui uma inter-
face RS232. Ele também apresenta duas entradas digitais e duas saídas digitais, juntamente com uma entrada
para sensor de corrente de 4mA a 20mA, tornando-o altamente adaptável a uma variedade de aplicações e
necessidades de monitoramento.

O J-R12 é projetado para ser uma solução completa e versátil para rastreamento veicular, agregando valor
significativo para o usuário final.

2 Descrição conector

O rastreador J-R12 possui um conector com 12 pinos. O Nome, numeração e descrição de cada pino está listado
na Tabela 1.

Índice Nome Descrição Cor
1 GND Terra Preto
2 CANL CAN low Laranja
3 Relay Saída 2 em GND, 300mA max Marrom
4 NC Não conectado Ciano
5 ACC Entrada da ignição positiva Amarelo
6 RS232_TX Linha RS-232 TX Cinza
7 VIN Alimentação externa DC 8-32V Vermelho
8 CANH CAN high Branco
9 LOAD2 Saída 1 em GND, 150mA max Verde

10 AN-IN Entrada analógica 4-20mA Roxo
11 DIN2 Entrada digital 8-32V Rosa
12 RS232_RX Linha RS-232 RX Azul

Tabela 1: Descrição dos Índices do Rastreador

A Tabela 1 detalha as cores e as respectivas funções de cada pino do conector macho de 12 vias, com uma
visualização frontal domesmo. Paralelamente, a Figura 2 apresenta uma visão frontal detalhada deste conector
de 12 pinos, oferecendo uma perspectiva complementar à tabela.

RS232_RX DIN2 AN-IN LOAD2 CANH VIN
RS232_TX ACC NC Relay CANL GND

Figura 1: Cores e Funções do conector.

Figura 2: Conector macho de 12 pinos.
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